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OPIS URZADZENIA 0-360° No LIMIT

@ O 2 x Laser SafetySkaner

Firma AKTW AUTOMATION Sp. z o.0. zakonczyta prace badawczo-rozwojowe (B+R) nad prototypem zroboty-
zowanego systemu symulacji lotniczej.

Celem projektu byto stworzenie warunkow symulacyjnych jak najbardziej zblizonych do tych, ktére moga
wystepowad podczas prawdziwego lotu statkami powietrznymi oraz pojazdami poruszajacymi sie po ziemi.

W ramach projektu zbudowane zostato zrobotyzowane stanowisko do symulacji lotu z wykorzystaniem
$migtowcow, ktdre moze postuzyc do szkolenia pilotéw w $rodowisku zblizonym do rzeczywistego.

Pomoze ono w ocenie zachowania pilotéw podczas sytuacji, z ktérymi moga sie spotkaé w realnym otoczeniu.
Funkcja bezpiecznej archiwizacji danych umozliwia analizowanie przebiegu szkolenia, a w przysztosci dane
te moga by¢é wykorzystane przez sztuczng inteligencje, ktéra udoskonali proces szkolenia, wskazujac
na popetnione btedy oraz umozliwiajac ich eliminacje.
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Obstuga wirtualnej rzeczywistosci

3 x Dotykowe Monitory x funkcja Multi-Touch 4K
Srednica obrotu: 10-12 m

Wysokos¢ unoszenia: 0-6 m

Predkos¢ do 3 m/s (waga kabiny < 0,5 t)

Moc maksymalna: 50 kW

Sledzenie potozenia gtowy

Gromadzenie wszystkich danych lotu do przysztej analizy
Tworzenie wtasnych scenariuszy

Mozliwos$c¢ szkolenia z lotdéw bojowych na kilku
urzadzeniach w tym samym czasie oraz w jednym
otoczeniu symulacjnym (szkolenie w grupach)
Kompatybilnos¢ z wieloma srodowiskami symulacyjnymi
Najwyzszej klasy uktady bezpieczenstwa w postaci barier
oraz skanerdw laserowych ()
Niskie koszty eksploatacji

Opcjonalnie wbudowany agregat umozliwiajacy prace

bez zasilania pradem (o)
Mozliwos$¢ pracy w trudnych warunkach.w wersji wolnostojacej
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Urzadzenie sktada sie z podstawy umozliwiajacej obrét w osi Yaw, kabiny, w ktérej znajduje sie pilot
oraz przyrzady do obstugi, a takze z ramienia robota, ktére zapewnia ptynne przemieszczanie kabiny zgodnie
z parametrami symulowanego lotu. Kabina pozwala na petna obstuge symulowanych maszyn, zaréwno
w technologii wirtualnej rzeczywistosci, jak i z wykorzystaniem monitoréw dotykowych o wysokiej rozdzielc-
zosci. Dodatkowo, w kabinie znajduja sie systemy umozliwiajace obstuge urzadzenia oraz systemy odpowie-
dzialne za bezpieczenstwo.

Podstawa oraz ramie robota maja za zadanie sterowad napedami w taki sposdb, aby kabina, w ktérej znajdu-
je sie pilot, przemieszczata sie zgodnie z potozeniem pojazdu w wirtualnym swiecie, umozliwiajac jednoczes-
nie sterowanie oraz obstuge symulowanego np. helikoptera bojowego.

Urzadzenia budowane sa w wersjach jedno- lub wieloosobowych, w zaleznosci od potrzeb klienta
oraz rodzaju symulowanej maszyny. W przypadku bojowych statkéw powietrznych, ktére obstugiwane sa
zaréwno przez pilota, jak i strzelca, oferujemy konstrukcje dwumiejscowa, wykorzystujaca ramie robota firmy
KUKA KR 640 R2800-2 lub podobne, w zaleznosci od dostepnosci.
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Bezpieczenstwo uzytkownikdw oraz oséb znajdujacych sie w poblizu stanowiska jest zapewnione przez
certyfikowane i najnowsze rozwigzania z zakresu bezpieczenistwa oferowane przez rynek automatyki
przemystowej: skanery laserowe, przekazniki bezpieczenstwa, bariery swietlne tworzace ksztatt oktagonu
oraz wytaczniki bezpieczenstwa.

Skanery laserowe, umieszczone w kabinie pilota oraz na podstawie obrotowej, sa sprzezone z hamulcami
elektromagnetycznymi, co zapewnia dodatkowa ochrone przed niekontrolowanym zblizeniem sie kabiny
do podtogi oraz przed kolizja z obiektami ktdre przypadkowo znalazty sie w strefie pracy urzadzenia.

Zintegrowany system bezpieczenstwa chroni takze przed przypadkowym uruchomieniem urzadzenia
i umozliwia szybkie oraz bezpieczne zatrzymanie sprzetu zaréwno przez pilota, jak i przez osoby znajdujace
sie poza kabina.
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WIZUALIZACJA
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Urzadzenie wyposazone jest w dedykowany komputer PC do aplikacji o najwyzszych wymaganiach
systemowych, ktérego zadaniem jest wyswietlanie oraz obstuga wirtualnej rzeczywistosci, jak rowniez kilku
monitoréw lub projektoréw o wysokiej rozdzielczosci. Kazdy PC jest indywidualnie projektowany
z zastosowaniem najwyzszych podzespotéw jakie s3 aktualnie oferowane na rynku.

O

- Procesor intel i9 13 900 K

- 64 Gb RAM DDR 5

- Nvidia RTX 4090 Ti OC

- Dysk SSD M.2 NVMe 4TB 990 PRO
- Liquid cooling system




A KTw

AUTOMATION

NAJLEPSZE
ROZWIAZANIA

O O
PROCESOR

© O)

INTEL i9-14900K 24 rdzenie, 32 watki,
6 GHz, 32mb cache pod najbardziej
wymagajace aplikacje

O O
CHLODZENIE PC/ VR
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W wersji specjalnej obstugujacej Helikopter bojowy
AH-64 montujemy chtodzenie Thermaltake Pacific
MX2 Ultra oraz RC240 chtodzenie CPU i pamieci
lub podobnej klasy.

BUILT-IN WATER TEMPERATURE SENSOR

The Pacific MX2 Ultra CPU Water Block features a built-in temperature sensor that will pick
up the temperature from the passing coolant and transmits the signal to the TT RGB Plus
software, allowing users to monitor current temperature immediately.




Urzadzenie kompatybilne jest z okularami VR:

Primax
Oculus

HP

Valve

Varjo

lub inne VR PC

Technologia
dotykowa

3 x HMI
MultiTouch
4k
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Oprécz rzeczywistych efektéw w postaci wysokiej jakosci wizualizacji VR oraz monitorow dotykowych,
system wyposazony jest w tzw. AKTYWNY PULPIT.

Umozliwia on interakcje ze srodowiskiem symulacyjnym w postaci petnej obstugi symulowanych maszyn,
ktére wiernie odzwierciedlajg ich rzeczywiste odpowiedniki. Dzieki temu osoby szkolace sie nabywaja
wiedze dotyczaca obstugi symulowanych $migtowcdw, poznaja warunki fizyczne wystepujace podczas
np. lotéw helikopterem, a takze ucza sie obstugi i reagowania na poszczegdlne scenariusze z wtaczona
petna motoryka oraz zakresami pracy urzadzenia.

/' Zastosowanie 3 monitoréw dotykowych 4K Multi-Touch
do obstugi $migtowcow

@ +” Obstuga z wykorzystaniem TrackBall @

 Sledzenie potozenia gtowy (Head Tracking)

« Komunikacja gtosowa pomiedzy stanowiskami

" Intuicyjna obstuga oraz tatwe uruchamianie
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Nasze urzadzenia sa kompatybilne z réoznymi srodowiskami symulacyjnymi. Aktualnie urzadzenie jest
przygotowane do pracy w $rodowisku symulacyjnym DCS (Digital Combat Simulator), ktére umozliwia
zaawansowane symulowanie pola walki oraz obstuge poszczegdlnych statkéw powietrznych.

Dodatkowym atutem Srodowiska DCS jest mozliwosé tworzenia wiasnych scenariuszy dzieki wbudowanemu
edytorowi oraz duzej bazie systemoéw, ktére mamy do dyspozyciji.

Ponizej znajduja sie przyktadowe pakiety obstugi wraz z aktywnymi kokpitami, ktore umozliwiaja petna
obstuge maszyn. Istnieje rowniez mozliwos¢ wdrozenia innych pojazdéw po wczesniejszych ustaleniach.
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OBStUGIWANE
SMIGEOWCE

v/ Mi-24P
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AKCESORIA
DO OBStUG!

Urzadzenie jest kompatybilne i umozliwia zastosowanie praktycznie kazdego zestawu akcesoriéw do obstugi
i pilotowania $migtowca lub innych maszyn, w tym joystickéw, przepustnic, pedatéw, dodatkowych ekranéw
oraz pakietéw obstugowych.

Do wyboru dostepne sa akcesoria od producentéw takich jak SAITEK, THRUSTMASTER, WINWING, VIRPIL,
LOGITECH oraz innych znanych marek. Istnieje réwniez mozliwos¢ adaptacji indywidualnych rozwiazan.
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KOKPITY NA INDYWIDUALNE
ZAMOWIENIA

Budujemy lub instalujemy kokpity na indywidualne zamdwienia. Mozemy zrealizowac¢ budowe kokpitu zgodnie
ze wskazéwkami klienta, z mozliwoscig zastosowania nawet nietypowych akcesoridw.

O

Oferujemy réwniez montaz kokpitdw innych producentow. Istnieje mozliwos¢ wykorzystania kokpitow
od innych marek oraz dostosowania ich do zapotrzebowania klienta.
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SYMULACIA
GRUPOWA
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Creating missions using multiple helicopters at the same time

DCS compatibility  visualizations using virtual reality

and
3 x multi-touch monitor 4K resolution

Mission Editor

AH-64D

UH-68L

CH-47F

MI-8

MI-24P

KA-52 Alligator
KA-58
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AKTW AUTOMATION Sp. z 0.0.
ul. Marii Konopnickiej 22A,
95-035 Ozorkoéw (todzkie)

Informacje o produktach
+48 501 695 882
biuro@aktw.pl

NIP 732 217 57 20
REGON 361845829
KRS 0000918703
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